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DENEY 15 _ LUNAPARK ARABASIYLA YATAY ATIŞIN VE ENERJI
KoRuNuMuNuN iNcnıBNıvın si

AMAÇ

Bu deneyde sürtünmesiz kabul edilen ray üzerinde yükseklik kaybederek hızlanan bir

lunapark arabasının raydan ayrılarak yaptığı hareket inceleneceklir. Rayın bittiği bö}ge YataY

hale getirilmiş olduğundan dolayı araba raydan ayrıldığinda yatay atış hareketi yapacaktır,

Arabarun raydan ayrıldıktan sonıa düştilğü net yükseklikler (h'lar) ölÇülecek ve YataYda

katettiği x mesafeleri ölçülecektir. Arabanın raydan çıkış hızlarr raylarrn bittikleri noktalara

bağlanmış olan optik kapı ve smart timer yardımıyla ölçülecektir- Ölçlllen bu ÇıkıŞ hrzı ve

hesaplanan düşme zamanrndan arabanın katetmesi gereken x mesafesi hesaPlanacaktır, Bu x

mesafeieri deneysel olarak ölçülen x mesafelerinin ortalama değeriYle karŞılaŞtırılarak

benzerlikleri,sorgulanacaktır. Şekil 15.i'de görüldüğü gibi farklı A, B ve C rayları için

ölçümler alınacaktır. Son olarak durağan halden bırakılan arabanrn raYdan aYrildığında

kaybettiği net yüksekliğe (Öıneğin B yolu için hı Bklz. Şeki1 15.i) karşı gelen potansiyel

enerji kaybının arabanın kazandığı kinetik enerjiye benzerliği incelenecektir. Yani enerjinin

korunumu sorgul anacaktır.

Şekil15.1

DENBYİN YAPILIŞI

Rayla A yolunu oluşturunuz. Optik Kapıyı rayın bittiği noktaya yerleştiriniz. Smart

Timer,ı hız ölçüm moduna getiriniz. ( ME-Sgj7 Smart Timer'ın sol alt l«)Şesindeki ] nolu
,,Select Measurement" butonuna "speed" yazısı çıkana kadar basınız. Daha Sonra en alttaki

2 nolu *Select Mode" bııtonuna "one gate" yazısı çıkana kadar basınız, Daha Sonra sağ alt

I«işedeki start/stop butonuna birkez basıp elçranın sol alt k5Şesİnde * iŞaretİnin Çıhnasını

sağlayınız. Artık cihaz hız ölçümüne hazırdır). Yumuşak zemini arabanın dt§eceği bölgeYe

yerleştirini z. Aıabayı ilk hızsız bir şekilde birakınız. Arabanın raydan ayrılma hrzrnı ve

katettiği x mesafesini Tablo 15,1'e kaydediniz. Deneyi beŞ kez tekıarlaYınız. h ve ht

mesafelerini gerekli hesaplamalan yapabilmek için not ediniz.Hesapla elde edilen x değeriYle

ölçülen x değerlerinin ortaiamasını karşılaştırıp % farkhlıklarrnı hesaplayınız- Araba raYdan
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ayülmadan hemeır öncesine ilişkin enerji korunumu hesaplarını yaplp % t'arkı hesaplayınız.

Daha sonrasında rayla srrasıyla B ve C yollarını oluşturup A yolu iÇin YaPılan tünı iŞlemleri

tekrarlayınız_ B yolu için Tablo 15.Z'yi, C yolu için Tablo 15_3'ü doldurunuz,

A YoIu:

Tablo 15,1

Xç"g.n"6Hesapiamaları :
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Ş Enerji Hesaplamaları:

Ş hu:",B,,="",(cm)

Ş Kinetik enerji hesabında v66 değerini kullanıruz.
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Xş"trl.n*nHcsaplım ala rı :

ö/o faık:

Enerji Hesıplamaları:

hb : .....3.h........(cm)

Kinetik enerj i hesabında vo1 değerini kul lanınız-

% fark:



öıçtım No x(cırÜ v(cmls} xggklgngş(cm)
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Xortaıaına(Cm) % fark v6l(cm/s)
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Tablo l5.3

C Yolu:
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X3"H.ogoHesaplımalan :



Enerji ilesaplamaları:
ae-

h" : .. a.2.........("m)

Kinetik enerji hesabında v6 değerini kullanınız,

Yıfark:

1.

2.
öJ.

§oRULAR

v? = v3*\ax, ü§=u6 * at, veı(t) = ıo *ııçüt jat'Uuğ"trlannıtiirçtiniz,

Enerj i nedir? Tanımlayınu.
Kinetik ve Potansiyel Enorji nedir? Tanımlayınız,
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